
定制化生产管控平台

机器人视觉解决方案

高精密机床控制解决方案

智能产线整体解决方案

     视觉引导机器人上下料

     基于3D视觉的高速铁路轨道板模型、模具参数测量

     表面瑕疵检测      胶圈有无检测

     工件尺寸测量

     3D视觉引导机器人无序抓取+数字孪生     视觉引导机器人分拣抓取

     TLS桁架自动搬运系统

① 非线性迟滞环节影响的定量分析

② 针对最小跟随误差的结构设计与控制准则

③ 动力学特性建模与最优控制参数获取

④ 高带宽、多谐频抑制的联动控制算法

⑤ 多轴联动加工策略的优化

自 动 化 应 用 解 决 方 案

智能产线整体解决方案

定制化生产管控平台

机器人视觉解决方案

高精密机床控制解决方案


